SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

WYKONANIE NAKEADEK BITUMICZNYCH
WRAZ Z ROBOTAMI TOWARZYSZ ACYMI NA ULICACH GMINNYCH
BEDACYCH W ZARZ ADZIE
ZARZ ADU DROG | ZIELENI MEIJSKIEJ W PABIANICACH

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKGSCIOWYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikacghtecznej (SST) g wymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t zwtanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokaciowych

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanamkuchent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t. na drogach miejskigminnych.

1.3. Zakres robo6t ollych SST
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz patenia obiektéw inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysadkmwych

W zakres robét pomiarowych, zazianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysediowych

wchodz:

» sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysolkawego punktow gtéwnych osi trasy i
punktow wysokéciowych

* uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzzeage osi),

* wyznaczenie dodatkowych punktow wysékmwych (reperéw roboczych)

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych

e zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochroran iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoOb utatwigy odszukanie i ewentualne odtworzenie

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektdw mostowych obejmuje sprawdzanjienaczenia osi obiektu i punktow
wysokasciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty, aokr ich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposoOb utatwiagy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzeiaiez
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).
1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtdbwne trasy - punkty zatamania oas\t, punkty kierunkowe oraz patkzowy i
koncowy punkt trasy
1.4.2. Pozostale okilenia podstawowe aszgodne z obowkuj acymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST ,Wymagangome"
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow
Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pamav SST
~Wymagania ogolne".

2.2. Rodzaje materiatow.
Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhegokoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza gramabot ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic; od 0,15 do 0,20 m i dtugbod 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m
i dlugasci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isimiej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.
. Swiadki" powinny mi& diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w SST ,Wymagania ogolne".
3.2. Spret pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkmvych naley stosowa nastpujacy
sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tadémy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kigw wysokdciowych powinien

gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST ,Wymagania ogolne".
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4.2 Transport spetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST ,Wymiagagolne".

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzuj acymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7).
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizack i wspétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperow.
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegétowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiadae odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawknzyniera o wszelkich kbach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reperdeboczych. B¢dy te powinny by usungte na
koszt Zamawiajcego.
Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&bone w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne
terenu istotnie rinia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie neavpno by zmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji przezayniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag
Z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejzddnych rzeczywistych,
akceptowane przez igniera, zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku aligiWykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazuyj na pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przezyniera
Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkiygrednie osi trasy mugzdy¢ zaopatrzone
W oznaczenia okiajace w sposOb wyrday i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznagzpowinny by zaakceptowane przezzymiera
Wykonawca jest odpowiedzialny za och¢omszystkich punktow pomiarowych i ich oznatae
czasie trwania robot. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez ZamawEjgo zostamn
zniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejeist
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zestae odtworzone na koszt Wykonawcy.
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Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne déavigiowej realizacji robét nakl do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnychrasiti punktéw wysokiaiowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a z@kdowhzane do punktow
pomocniczych, potmnych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odleggo pomidzy
punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niez@a@rzekracza500 m
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim
Maksymalna odlegk® migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskipwinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.
Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami rob6t zazanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzysgych. Jako repery robocze pma wykorzysté punkty state na stabilnych,
istniej acych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repssigocze naley
zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatiddw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposéb wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.
Rzedne reperdéw roboczych nale okreila¢ z talky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stoguijniwelacg podwdjra w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.
Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrej wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogane;.

5.4. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, oki@nej w dokumentacji projektowe;.
Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydecz nie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej asisyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moe by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cen dI
pozostatych drég. Rzine niwelety punktoéw osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do 1 cm
w stosunku do rdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej
Do utrwalenia osi trasy w terenie najauzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2. Usgaoie pali
z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdykdvigpwca robot zagpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaaraobot.
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5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowa w przypadku nasypow o wysoda przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gkbszych ni 1 metr. Odlegte¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogow@flegidé ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumensagrojektows oraz w
miejscach wymagagcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzer#tro w miejscach
zaakceptowanych przezzyniera
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentagjrojektows.

5.6. Wyznaczenie patenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych nale wyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
wytyczenie osi obiektu,

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST ,Wymagania ogolne".

6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych
Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgiowych
nalezy prowadzé¢ wedtug ogollnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w5ék.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST ,Wymagagddne".
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.rfar robot zwazanych z

wyznaczeniem obiektow jest@zia obmiaru rob6t mostowych
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST ,\Wgana ogdlne".

8.2. Sposob odbioru robot
Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokotu znkoli geodezyjnej, ktore Wykonawca

przedktada laynierowi

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST ,Wymagania ogdlne".
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
* sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmnktow wysokéciowych
* uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami
* wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych
* wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymtyezeniem dodatkowych
przekrojow
» zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochraragrzed zniszczeniem i oznakowanie

utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaammac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcj a techniczna G-1. Geodezyjnha osnowa pnaicGUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysadmowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ek@ciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, G 1983.
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. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUM@83.
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