SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

WYKONANIE NAKEADEK BITUMICZNYCH
WRAZ Z ROBOTAMI TOWARZYSZ ACYMI NA ULICACH GMINNYCH
BEDACYCH W ZARZ ADZIE
ZARZ ADU DROG | ZIELENI MEIJSKIEJ W PABIANICACH

WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ) Sarwymagania ogoélne dotygze wykonania

i odbioru robét zwjzanych z wykonaniem (remontem) nawierzchni bitumych wraz z

robotami towarzyscymi na drogach gminnych miasta Pabianic.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawizcs¢ dokumentdédw przetargowych, ktére nglezastosowaw

zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot okych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnwymagania ogoélne, wspdlne dla robot

objetych nizej wymienionymi szczegdétowymi specyfikacjami teammymi:

- odtworzenie trasy i punktow wysai@mowych.

- recykling - frezowanie nawierzchni asfaltowychziano.

- rozbi6rka elementéw ulic.

- oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

- wyréwnanie podbudowy massfaltova.

- krawezniki betonowe.

- regulacja urgdzea obcych.

- nawierzchnia z betonu asfaltowego.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okr&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcy calag¢ techniczno-
uzytkowa (drog) albo jego czi¢ stanowaca odrbny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruciupostoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwtanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (mortawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczmmauchu
pojazdow obstugupych zadanie budowlane na czas jego wykonania,wmizeana do
usungcia po jego zakczeniu.

Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmujacymi przepisami, stanowgy
urzgdowy dokument przebiegu robo6t budowlanych oraz zaair okoliczngci zachodzcych
w toku wykonywania robét.

Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
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* Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

» Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamaitokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

» Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.

* Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty
do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robo6t w formie wyliggeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podleg@otwierdzeniu przez
Inzyniera.

e Laboratorium drogowe lub inne Ilaboratorium badawczeaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadgrob zwhzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

* Materiaty - wszelkie tworzywa niezdne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pinegniera.

* Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgttych do przejmowania i rozkltadania od¥en
od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

» Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana kigedaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikdw atmosferycznych.

« Warstwa wizaca - warstwa znajdgga s¢ miedzy warstwa Scieralmm a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozlaenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

* Warstwa wyrOwnawcza - warstwa giga do wyrownania nierowdoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

* Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi.

e Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych robdot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat olileny - z przecgitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddwlanych.

« Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczeymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Besgowy mae réwnie obejmowa
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadlzen chroniacych ludzi isrodowisko
przed ucizliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodioz

dokumentagj projektows, SST i poleceniami liyniera.
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1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeiea Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi.
1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowactizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwdigiajacym podziat na dokumentaci
projektowa:
a) Zamawiajcego:
Materiat zgtoszeniowy wraz z nieginymi uzgodnieniami przekazany Wykonawcy po
przyznaniu mu kontraktu
b) sporadzom przez Wykonawe
Wykonawca we wilasnym zakresie opracuje i uzgodwijegt organizacji ruchu na czas
budowy oraz opracuje geodezyjdokumentacje powykonawgz
1.5.3. Zgodné& rob6t z dokumentagjprojektows i SST
Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe doktynemzekazane przez Awpniera
Wykonawcy stanowi czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @nojednym z nich g
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dalentaciji.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentéw obhowe kolejndé
ich waznosci wymieniona w ,,0goélnych warunkach umowy".
Wykonawca nie mze wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadaéninzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialyalzgodne z dokumentacprojektows i
SST.
Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementow budowli musby¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okrglonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczéa dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjprojektows
lub SST i wplynie to na niezadowaley jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wra koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modseygaych i remontowych (,pod ruchem®”)
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmydw okresie
trwania realizacji kontraktuzado zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.
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Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okrésiania budowy. W zalaosci od potrzeb i
postpu robodt projekt organizacji ruchu powiniencbgktualizowany przez Wykonawama
biezaco.
W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy,nstaiuje i ldzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniaf w ten sposob bezpiecmtwo pojazddéw i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczociow dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wezdbw bezpieczgstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczge kxda akceptowane przezayniera.
Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposOb uzgodniony z Zgnierem oraz przez umieszczenie, w miejscach kcidah
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktorych trebedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjnecda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest
wtaczony w cer umown.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chenak inwestycyjnym
Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamaealizaciji
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje icdzie utrzymywé& tymczasowe urglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcéw, wszelkie inngrodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.
Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposOb uzgodniony z Zgnierem oraz przez umieszczenie, w miejscach Ecidaxh
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktorych trebedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjnecda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéy zaptacie i przyjmuje §ize jest
wtaczony w cer umown.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatzie:
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e utrzymyw& teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

* podejmowé wszelkie uzasadnione kroki maeg na celu stosowaniegsilo przepisow i
norm dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie
unika¢ uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wiasrdgi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢@sttvie jego
sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

» lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévogdiojazdowych,

» $rodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

e zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,

e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

* mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa
Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca hkdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpgarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnyeh, pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajzd
Materiaty tatwopalne d&da skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgs¢m o0sob trzecich.
Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wydway.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone do
uzycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdow wywotujcych szkodliwe promieniowanie o¢géniu
wigkszym od dopuszczalnego, olmnego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadowezyte do robd6t bda miaty aprobat technicza wydamy przez
uprawniora jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw n&rodowisko.
Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azaiaiczeniu robot ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) modpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymaé zgod: na uycie tych materiatdbw od wiaiwych organow

administracji pastwowe.
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Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8. Ochrona wiasKoi publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych wiacicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i uragdzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigic w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robét, ktore mapy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzea
podziemnych na terenie budowy i powiadéminzyniera i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczcia robdot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tycstalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi #yniera i zainteresowane wiladze oraztie z nimi wspoétpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wszkwa instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomgah
przez Zamawiajcego.

1.5.9. Ograniczenie ohyien osi pojazdow
Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniaz@bcihzenia na 6 przy transporcie
materialdbw i wyposzenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie njdmb zezwolenia od
wiladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw sposob cigty bedzie o kadym
takim przewozie powiadamiat 4gniera. Pojazdy i tadunki powodige nadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone nawviezo ukaczony fragment budowy w oddsie terenu budowy
i Wykonawca kdzie odpowiadat za naprawwszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami hyniera.

1.5.10. Bezpieczsstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robdt Wykonawca ¢daie przestrzega przepisow dotycych
bezpieczastwa i higieny pracy.
W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrosmaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpiearmtwa publicznego.
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Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca khdzie odpowiedzialny za ochrerrobdt i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robot od daty rozpacia do daty zakiaczenia robét (do wydania potwierdzenia
zakaczenia przez liyniera).
Wykonawca hdzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaniginno
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowgdukelementy byty w zadowalkgym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostabecr
Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera
powinien rozpocz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12. Stosowaniegdo prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowzany jest zna& wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktégensjakikolwiek sposob zwizane z robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tgcaw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robot.
Wykonawca kdzie przestrzedga praw patentowych i dalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odngnie wykorzystania opatentowanych aoizen
lub metod i w sposoOb gty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiaj

kopie zezwolé i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow
Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek emnatow przeznaczonych do roboét
Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje datyezoroponowanegerodia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatdw i odpeaviieswiadectwa badalaboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzenia przezyniera.
Zatwierdzenie partii materiatdw z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty
z danegaroédta uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowazany jest do prowadzenia ba&da celu udokumentowaniae materiaty

uzyskane z dopuszczonegmdta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie pgst
robot.
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2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviabel wiacicieli i odngnych wiadz na pozyskanie
materiatdw z jakichkolwiekrodet miejscowych wdczajac w tozrodta wskazane przez Zamawiaj
acego i jest zobowgkany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem
eksploatacjerodia.
Wykonawca przedstawi dokumentagawieragca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych
oraz proponowanprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagailosciowych i jakagciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrodta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptavynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatdbw do robét.
Eksploatacja zrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materiatdw
Wytwornie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezziymiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamobR materiatdw mog byc¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacii
okreslonej partii materiatow pod wzgliem jakgci.
W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekcjwytworni, beda zachowane
nastpujace warunki:
* Inzynier bkedzie miat zapewnion wspétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta

materialdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,
* Inzynier kedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych &zi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realiaatjowy.

2.4. Materialy nie odpowiadgje wymaganiom
Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy, ladz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatdw do innych robaét,znie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatldw zostanie przewastmowany przez layniera.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduj sic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadeiilo czasu gdyebola one potrzebne
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszcaerdachowaty swag jakos¢ i wkasciwosé do
robét i byty dostpne do kontroli przez kyniera.
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Miejsca czasowego skfadowania materiatoydabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavenych
przez Wykonawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow
Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewiunazliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawgowiadomi Iayniera 0 swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed/ciem materiatu, albo w okresie dkrym, jgli bedzie
to wymagane dla badaprowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj

materiatu nie me by pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgiu, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych roboét. Spez uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji roébkceptowanym przezzyniera; w przypadku
braku ustaleé w takich dokumentach spitz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST | wskazahidozyniera w terminie przewidzianym
umowg.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowii do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroggodowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdzagych dopuszczenie stz do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduazliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liayniera, nie mee by p&zniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkOw umowy,

zostan przez Ityniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie wphyn

niekorzystnie na jakd wykonywanych robo6t i wkxiwosci przewaonych materiatow.
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Liczba srodkow transportu d¢nizie zapewnia prowadzenie robot zgodnie z zasadami dareymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachylmera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydospetnid@ wymagania dotycge przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gt na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych op@n na osie mog byé
dopuszczone przez 4Ayniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnagytkowanych
odcinkoéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane

jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolagbdnie z umow oraz za jak&
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, ada zgodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robézquoleceniami tiyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie \Wgs$o
wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami edreymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek ldu spowodowanego przez Wykoname wytyczeniu i wyznaczaniu
robét zostan, jesli wymaga: tego kedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngi za ich doktadngt.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdbot keda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowyudwntacji projektowej i w SST, a tak
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyajyhier uwzgtdni wyniki bada materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswliadczenia z
przeszigci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzam kwestt.

Polecenia layniera keda wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawg pod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytpanosi

Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jako
Do obowhzkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiera

programu zapewnienia jakg, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykeargia robot,
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mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarayt®j wykonanie robot zgodnie z
dokumentagj projektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyzeplrzyniera.
Program zapewnienia jako bedzie zawieré:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

e organizag wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaabot,

e organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

e bhp.,

» wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

« wykaz o0sOb odpowiedzialnych za j&koi terminowd¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

* system (sposob i procedlirproponowanej kontroli i sterowania jakmm wykonywanych
robot,

e wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigoiowadzenie bada,

» sposoOb oraz forgngromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmdw sterujcych, a take wyciaganych wnioskow i zastosowanych

» korekt w procesie technologicznym, proponowany &pos$ forne przekazywania tych
informacji Inzynierowi;

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

* wykaz maszyn i umdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo- kontrolne,

* rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkoéw przedgutia wiasciwosci w czasie transportu,

* sposoéb i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wayzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdat;o

* spos6b pogpowania z materialami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakmi robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osignaé

zatazomg jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robot i jakéci materiatow. Wykonawca

zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i

wszystkie urazdzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatdw oraz robaot.
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Przed zatwierdzeniem systemu kontroliynier maze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalgj.
Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentaciji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu baddch czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedkne, Inzynier ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewnivykonanie robot zgodnie z umaw
Wykonawca dostarczy hynierowi $wiadectwa,ze wszystkie stosowane uddzenia i sprat
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaslaj
wymaganiom norm okiajacych procedury bada
Inzynier lxdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.
Inzynier Ixdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach
dotycacych uradzen laboratoryjnych, spkzu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. deli niedociagniccia te lezda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na
wyniki bada, Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robot badanych materiatéw i déguje
do wycia dopiero wtedy, gdy niedagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsunete
i stwierdzona zostanie odpowiednia jékdych materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Badaaterialbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek
Prébki keda pobierane losowo. Zalecaecsstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdxy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla
Inzynier bedzie mi€ zapewnion mazliwosé udziatu w pobieraniu probek przgja lub zagciem
stanowiska

6.4. Rejestr obmiarow
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robét przeprxeas¢ w sposob ciglty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

6.5. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgoduoblub certyfikaty zgodn€ci materiatdw, orzeczenia o

jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy lgda gromadzone w
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formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako Dokumenty te stanowizahczniki do
odbioru rob6t. Winny by udostpnione na kade zyczenie Irzyniera.
6.6. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace
dokumenty:
* pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,
» protokoty przekazania terenu budowy,
e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
» protokoty odbioru robot,
e protokoty z narad i ustate
» korespondengjna budowie.
6.7. Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpauced
zabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgoj@matychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyeta zawsze dogpne dla Iyniera i przedstawiane do veglu na

zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robo6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokntacy
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co najmnigy 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru leda wpisane do rejestru obmiardow.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdmch podanych vilepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgekiu ukarczenia wszystkich rob6t. 8ine
dane zostanpoprawione wg instrukcji lryniera na gimie.
Obmiar gotowych robot dalzie przeprowadzony z eztcécia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie cgksaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawgi Inzyniera.

7.2. Zasady ok&ania ilcsci rob6t i materiatow
Dlugosci i odlegiaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymigda obmierzone

poziomo wzdta linii osiowej
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Jeili SST wiaciwe dla danych robot nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w m
jako dtuga¢ pomnaona przezredni przekro;.
llosci, ktore maj by¢ obmierzone wagowo,ebla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Uradzenia i spragt pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiiatraakceptowane
przez Irxyniera.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestucych to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa
legalizacji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wania
Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom
SST BRdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposéb aigty zachowanie doktadsoi
wg norm zatwierdzonych przezziniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar robot zaniksih
przeprowadza siw czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlagagh zakryciu przeprowadza
sig przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiarazonieodzowne obliczeniacdn
wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W réizeku miejsca szkice madpy¢ dolaczone w
formie oddzielnego zatznika do rejestru obmiardéw, ktorego wzOr zostanmgyodniony z

Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
» odbiorowi robot zanikagcych i ulegapcych zakryciu,
» odbiorowi czsciowemu,
» odbiorowi ostatecznemu,
» odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbioru robét dokonuje #ynier
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Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dceemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwitocznie, nie
pézniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika obyd i
powiadomienia o tym fakcie
Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fiynier na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikdw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagmia/
konfrontacji z dokumentagjprojektows, SST | uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czsciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robo6t dokonuje gsiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbrobot
dokonuje lrtynier.

8.3. Odbior ostateczny robot
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecatypgo wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartdsci.
Catkowite zakaéczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegadrzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadoimem na pimie o tym
fakcie Inzyniera.
Odbior ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez #yniera zakaczenia robot i przycia dokumentéw odbiorowych.
Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznazzprzez Zamawiagego w obecrii
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbietgja roboty dokona ich oceny jaaiowej na podstawie
przedizonych dokumentow, wynikdbw baflai pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodaoio
wykonania rob6t z dokumentagjrojektows i SST.
W toku odbioru ostatecznego robdét komisja zapozea sealizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pekeoavych lub robo6t uzupetniajcych w
warstwie scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydaooi ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisge jakagé wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej mlektacy projektows i SST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona patear, oceniaj ac pomniejszom wartaé

wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.
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8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégm robodt jest protokét odbioru

ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:

dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe akumdentow umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiarow kontrolnych oraz bafid oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew.
PZ],

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatébw zgodnie z SST i ew.
PZ],

opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw
zalczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrsS7 i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robo6t widcicielom uradzen,

geodezyjn inwentaryzacgj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

kopiec mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nielab

gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomie Wykonawe wyznaczy ponowny

termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetragpe kzda zestawione wg

wzoru ustalonego przez Zamawiieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzujpghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychétrozwihzanych z usugciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisycialw okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem

zasad opisanych w punkcie 8.3 ,0dbior ostateczhgtto
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatnaci jest cena ryczattowa. Dla pozycji kosztorysowyeicenionych ryczattowo
podstawy ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji kosztorysu.
Kwoty ryczattowe robét &da obejmowa:
* robocizre bezpdredna wraz z towarzysgymi kosztami,
e wartags¢ zwzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
e wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
» Kkoszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
» podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.
9.2. Warunki umowy.
Koszt dostosowaniagido wymaga warunkéw umowy obejmuje wszystkie warunki ckoae w

ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w koszterysi

10. PRZEPISY ZWIAZANE
» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane(¥r 89, poz. 414).
* Zarzmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwecz dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyj(djP.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).
e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzrfidz.U.Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi

Zmianami
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