SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

WYKONANIE NAKEADEK BITUMICZNYCH
WRAZ Z ROBOTAMI TOWARZYSZ ACYMI NA ULICACH GMINNYCH
BEDACYCH W ZARZ ADZIE
ZARZ ADU DROG | ZIELENI MEIJSKIEJ W PABIANICACH

ROZBIORKA ELEMENTOW ULIC
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TPSa wymagania dotyee wykonania i
odbioru robét zwizanych z rozbiork elementéw ulicy w ramach wymiany nawierzchni
bitumiczne,.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanamkuchent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t. na drogach miejskigminnych.
1.3. Zakres robot oltiych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot aganych z
rozbioérka:
» kraweznikow, obrzey i opornikéw,
» znakow drogowych,
1.4. Okrdlenia podstawowe
Stosowane okgtenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST ,Wymagaogoélne"

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow
Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puamav SST

~Wymagania ogolne".

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST ,Wymagania ogolne".
3.2. Spret do rozbiorki
Do wykonania robo6t zwzanych z rozbiork elementow drog me by wykorzystany sprd
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
* fadowarki,
o zrywarki,
* mioty pneumatyczne,

* koparki.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST ,Wymagania ogolne".
4.2 Transport materiatdw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST ,Wymiagagolne".

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych
Roboty rozbiorkowe elementow drdg, obejmugunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumensagyrojektowa, ST lub wskazanych przez
Inzyniera.
Roboty rozbiérkowe mima wykonywa mechanicznie lubecznie w sposob okény w ST lub
przez Irxyniera.
W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosema frezarek drogowych, nalespetné
warunki okrglone w SST ,Recykling — frezowanie nawierzchni &sfaych".
Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny dyusuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staj sic wlasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w SST lub wskazane przez
Inzyniera.
Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST staje wlasndcia Wykonawcy, powinny by
usuntte z terenu budowy.
Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementdéw draggjdujce s¢ w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentacja projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo

zabezpieczone. W szczeg@nbnalery zapobiec gromadzeniuwesy nich wody opadowe;j.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST ,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola jakéci robo6t rozbidrkowych
Kontrola jakadci robdét polega na wizualnej ocenie kompléto wykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeldenentéw przewidzianych do powtérnego

wykorzystania.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST ,Wymagagdidne".
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowg robo6t zwiazanych z rozbidrkelementow drég jest:
e dla znakow drogowych - szt

» dla kraweznika, opornika, obrzea - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robo6t podano w SST ,\Wgan& ogodlne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi podano w SST ,Wymagania ogolne".
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje
» odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikOw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
» zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

» zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
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